
Dimensionierung PID-Regler nach Kessler 
 
 
Zeitkonstanten der Strecke:  T1 ,T2  und T3  
 
 
Übertragungsfunktion der Strecke: 
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Übertragungsfunktion des PID-Reglers: 
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somit ist 
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mit  
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wird 
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